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Q_ Szukanie stéw kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. Jezeli uzywasz przegladarki
plikéw PDF do czytania tego dokumentu, nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F
w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

\“_';l Przejscie do danego tematu

Kompletna lista temat6éw znajduje sie w spisie tresci.

J
Korzystanie z podrecznika
Legenda
@ Ostrzezenie /\ Wazne £: Wskazowki Odniesienie
Przeczytaj przed pierwszym lotem
Przeczytaj ponizsze dokumenty przed korzystaniem z Phantoma™ 3 SE:
1. In the Box ( w zestawie)
2. Phantom 3 SE User Manual (podrecznik uzytkownika)
3. Phantom 3 SE Quick Start Guide (instrukcja szybkiego startu)
4. Phantom 3 SE Safety Guidelines and Disclaimer (zastrzezenia i uwagi bezpieczeristwa)
5. Phantom 3 SE Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (uwagi bezpieczeristwa dotyczace inteligentnego aku-
mulatora)
Zaleca sie przeczytanie wszystkich dokumentéw przed pierwszym lotem. Przygotuj sie do swojego lotu
poprzez przestudiowanie instrukcji szybkiego startu, a nastepnie odnies sie do podrecznika po szczeg6towe
informacje.
Aplikacja DJI GO
Przed lotem, pobierz najnowsza wersje aplikacji DJI GO w App Store lub Google Play lub EE%E[;'
skanujac kod QR po prawej stronie. :H-'..,.'g-r‘-.___gf::
o e S8 0 A A2 b | i
Aplikacja DJI GO obstuguje systemy iOS 8.0 i Android 4.1.2 lub ich nowsze wersje. — Cn.
LR HoL i

*Ze wzgleddw bezpieczenstwa lot jest ograniczony do 30 metréw wysokosci i 50 metréw odlegtosci, jezeli nie
jestesmy potaczeni lub zalogowani w aplikacji podczas lotu.



http://www.dji.com/product/phantom-3/video
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Opis produktu

Ten dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Phantom 3 SE, a takze zawiera spis czesci
drona i aparatury.
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Opis produktu

Wstep

Phantom 3 SE reprezentuje nowga generacje wielowirnikowcdw firmy DJI. Dron moze nagrywa¢ filmy w jakosei
4K i jest w stanie przesyta¢ obraz w czasie rzeczywistym. Whbudowana kamera posiada zintegrowany gimbal,
co minimalizuje zaréwno wage, jak i rozmiary catego drona. Nawet w przypadku braku sygnatu GPS, system
optycznego pozycjonowania umozliwia precyzyjny zawis drona.

Najwazniejsze funkcje

Kamera i gimbal: Wbudowana kamera umozliwia nagrywanie filméw w jakosci 4K przy czestotliwosci od$wie-
zania 30 klatek i wykonywanie zdje¢ o rozdzielczosci 12 megapikseli. Ulepszony sensor zapewnia wigksza wy-
razistosé¢ oraz mniej szumaow.

Transmisja obrazu: Obraz jest przsytany na zywo w jakosci HD z kamery do aplikacji DJI GO za posrednictwem
sygnatu Wi-Fi. Aparatura posiada wbudowany wzmacniacz sygnatu.

Inteligentny akumulator DJI: Inteligentny akumulator DJI 4480 mAh posiada ulepszone cele i zaawansowany
system kontroli zuzycia energii.

Kontroler lotu: Kontroler nowej generacji jest jeszcze bezpieczniejszy i mozna catkowicie polega¢ na jego nie-
zawodnosci podczas lotu. Urzadzenie do zapisu danych lotu przechowuje najwazniejsze informacje z kazdego
lotu, a system optycznego pozycjonowania daje jeszcze jeszcze wieksza precyzje zawisu oraz lotu wewnatrz,
a takze w innym sytuacjach, w ktérych sygnat GPS jest niedostepny.

Przygotowanie drona

Sciggniecie blokady gimbala
Sciagnij blokade gimbala poprzez wysuniecie jej na prawo, zgodnie z rysunkiem ponizej:
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Montaz $migiet

Zamocuj $migta z czarng nakretka na silniki z czarnym oznaczeniem (kropkami), a nastepnie dokre¢ odwrotnie
do ruchu wskazéwek zegara. Zamocuj $migta ze srebrna nakretka na silniki bez oznaczenia i dokre¢ zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara. Upewnij sig, ze wszystkie smigta s dobrze dokrecone.

A Wszystkie smigta musza znajdowac sie w odpowiednim miejscu i by¢ prawidtowo dokrecone.

Instalacja akumulatora

Wsun akumulator do komory, wedtug kierunku wskazywanego przez strzatke na rysunku ponizej. Upewnij sie,
ze styszysz klikniecie, sygnalizujace, ze akumulator zostat prawidtowo zainstalowany. Wtozenie akumulatora w
nieodpowiedni sposéb moze wptyna¢ na bezpieczenstwo lotu.

Przygotowanie aparatury

Uchwyt na urzadzenie mobilne zostat tak zaprojektowany, aby wiozyé do niego tableta badz inne

urzadzenie mobilne. Przechyl uchwyt do pozadanej pozycji.

1. Nacisnij przycisk z prawej strony na gérze uchwytu, aby zwolni¢ blokade, a nastepnie dopasuj obejme do rozmia-
ru twojego urzadzenia mobilnego.

2. Zabezpiecz urzadzenie mobilne poprzez doci$niecie z gory blokady obejmy.

© 2017 DJI All Rights Reservec 7
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Schemat drona

[1
[2]

(3] [1] GPS
4

[2] Smigto

[3] Silnik

[4] Przednie wskazniki LED
[5] Podwozie
[6] Gimbal zkamera

[10] [71 Gniazdo karty Micro SD kamery

[11]
[12]

[8] Wskaznik statusu kamery

[9] Gniazdo Micro USB drona
[13]

[10] Wskaznik statusu drona
[11] Inteligentny akumulator
[12] Czujniki optycznego pozycjonowania
[13] Anteny
(141 [14] Gniazdo Micro USB kamery

[15] Przycisk taczenia

[1] Uchwyt urzadzenia mobilnego
[2] Przetacznik S1

[3] Ucho do zapiecia smyczy

[4] Wskazniki poziomu akumulatora
[5] Wskaznik statusu LED

[6] Gniazdo Micro USB

[7] Witacznik

[8] Drazki sterujgce

[9] Pokretto gimbala

[10] Przetacznik S2
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[11] Wbudowane anteny

[12] Uchwyt




Dron

Dziat opisuje cechy kontrolera lotu, systemu
optycznego pozycjonowania i inteligentnego
akumulatora.

10  © 2017 DJI All Rights Reserved



Dron

Kontroler lotu

Kontroler lotu Phantoma 3 SE posiada kilka waznych udoskonaler w stosunku do wczesniejszych modeli,
w tym nowy tryb lotu. Bezpieczenstwo zapewniajg tryby Failsafe i RTH, dzieki ktérym dron moze wréci bez-
piecznie do operatora nawet w przypadku utraty sygnatu. Kontroler lotu zapisuje istotne dane z kazdego lotu
do poktadowego urzadzenia pamieci masowej. Nowy kontroler lotu zapewnia réwniez wigksza stabilnos¢ i ule-
pszony system hamowania w locie.

Tryby lotu

Dostepne sa trzy tryby lotu. Szczegétowe informacje umieszczone sa ponizej:
Tryb P (Positioning) : Tryb P dziata najefektywniej kiedy sygnat GPS jest dostatecznie silny.
Tryb P posiada trzy inne tryby aktywowane automatycznie na podstawie sity sygnatu GPS i czujnikéw optycz-
nego pozycjonowania:
P-GPS: Zaréwno GPS, jak i optyczne pozycjonowanie sa dostepne. Do pozycjonowania dron uzywa GPS.
P-OPTI: Optyczne pozycjonowanie jest wtaczone, ale sygnat GPS nie ma wystarczajacej sity. Dron uzywa
jedynie optycznego pozycjonowania.
P-ATTI: GPS i optyczne pozycjonowanie sg hiedostepne. Dron bedzie jedynie utrzymywat putap dzigki
poktadowemu barometrowi.
Tryb A (Attitude): GPS i system optycznego pozycjonowania nie sg uzywane do stabilizacji. Dron korzysta
jedynie z barometru. Dron wcigz moze automatycznie powrdéci¢ do punktu startowego (Home) w przypadku
utraty sygnatu aparatury o ile pomysinie zapisano punkt startowy.
Tryb F (Function): W trybie F dostepne s3 inteligentne tryby lotu. Wiecej informacji o inteligentnych trybach
lotu znajduje sie w zataczniku.

Q Uzyj przetacznika S1, aby zmienic tryb lotu drona. Domysinie wigczony jest tryb P, niezaleznie od pozy-
cji przetacznika. Aby wigczyé zmiane trybéw idz do DJI GO > Camera View >€)(3 > Multiple Flight Mode.

Wskazniki statusu drona

Phantom 3 SE posiada przednie diody LED i wskazniki statusu drona. Umiejscowienie wskaznikdw mozna
znalez¢ na rysunku ponizej:

Wskaznik statusu drona

Przednie diody LED

Przednie diody LED wskazujg orientacje drona. Przednie diody LED $wieca na czerwono, gdy dron jest wtaczo-
ny, wskazujac przéd drona. Wskazniki statusu drona informuja o statusie systemu kontrolera lotu. Odnies sie
do tabeli na nastepnej stronie, aby uzyska¢ wiecej informacji o wskaznikach statusu drona.



Phantom 3 SE

Objasnienie wskaznikéw drona

Statusy normalne

R-G(Y) eeend Miga na czerwono, zielono i zétto

Wiaczanie i autodiagnostyka

na przemian
GEY) ceeee Miga na zielono i z6tto na przemian Rozgrzewanie urzadzenia
. . . Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb P z GPS i
(C)TRPR Miga powoli na zielono . .
optycznym pozycjonowaniem)
. . . Mozna bezpiecznie latac¢ (Tryb P z optycznym
GIX2:wn-- Miga na zielono dwukrotnie ‘ . . . €(Try et
pozycjonowaniem, ale bez GPS)
. L Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb A bez GPS i
Y)eerres Miga powoli na z6tto . .
optycznego pozycjonowania)
Statusy ostrzezen

Y eeen Miga szybko na z6tto

Utrata sygnatu kontrolera

R)eeenen Miga powoli na czerwono Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora

R)eeeee Miga szybko na czerwono Ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie akumulatora
R)veeees Miga na czerwono nieregularnie Btad IMU

R} — Swieci na czerwono Btad krytyczny

RICY) e Swieci na czerwono i zétto na przemian  Wymagana kalibracja kompasu

Powrét do punktu startu (Return to Home - RTH)

Funkcja powrotu do bazy (RTH - Return-To-Home) sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu startu.
Istnieja trzy rodzaje procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego poziomu akumulatora
(Low battery RTH) i awaryjne RTH (Failsafe RTH). Ponizszy dziat opisuje wszystkie rodzaje procedur.

SE] GPS Opis
Jezeli uzyskano sygnat GPS o odpowiedniej sile przed startem, punkt
Punkt startu o Home jest IoIfaIlzaclq, z ktorej dror? wystartowat. Sita sygqalu GPS jest
(punkt home) wskazywana ikong %l . Wskaznik statusu drona bedzie migatw
szybkim tempie podczas zapisywania punktu home.
Inteligentne RTH

Przesun przetacznik S2 na aparaturze do przodu i do tytu przynajmniej dwukrotnie lub dotknij przycisku RTH
w aplikacji DJI GO, aby zainicjowac procedure Smart RTH. Dron najpierw wzniesie sie do putapu funkcji RTH,
a nastepnie automatycznie powrdci do ostatni o zapisanego punktu startu, jezeli sygnat GPS jest dostepny.
Podczas procedury RTH mozesz sterowa¢ dronem, aby unikna¢ przeszkod.

Przesun przetacznik S1 jednokrotnie lub nacisnij przycisk RTH w aplikacji DJI GO, aby przerwa¢ proces Smart
RTH i odzyska¢ petng kontrole nad dronem.

12



Phantom 3 SE

RTH niskiego poziomu akumulatora

Zabezpieczenie low battery RTH tzn. powrotu do punktu startu z powodu niskiego poziomu akumulatora zos-

taje aktywowane, gdy inteligentny akumulator jest wytadowany do tego stopnia, ze moze to utrudni¢ lub
uniemozliwi¢ bezpieczny powrét drona. Zaleca sig powr6t do punktu startu lub wylgdowanie dronem natych-
miast po otrzymaniu komunikatu. Aplikacja DJI GO wyswietli ostrzeznie o niskim poziomie akumulatora. Dron
automatycznie powr6ci do punktu startu (Home), jezeli uzytkownik nie podejmie zadnych dziatar po 10-se-
kundowym odliczaniu. Progidla tych ostrzezen sg automatycznie okreslane na podstawie obecnego putapu

drona i odlegtosci od punktu startu.

Model wyladuje automatycznie, jezeli biezacy poziom akumulatora wystarcza jedynie na wylagdowanie z
jego obecnej wysokosci. Uzytkownik wcigz moze zmienié¢ orientacje drona podczas procesu ladowania.

W aplikacji DJI GO znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, kt6ry zostat opisany ponizej:

Ostrzezenie o krytycznie niskim Wystarczajacy
poziomie akumulatora poziom akumulatora
(czerwony) (zielony)

Ostrzezenie o niskim
poziomie akumulatora

(z061ty) Pozostaty czas lotu
Konijczny '&
powrét do

punktu Home

Wskaznik poziomu akumulatora

Ostrzezenia P
o poziomie Uwagi st;,'\:/tfls(l?:ir:'::l)(na Aplikacja DJI GO Instrukcje
akumulatora
Dotknij Go-home, aby powr6-
ci¢ do punktu Home i automa-
tycznie wylagdowad lub dotknij

Cancel, aby przywrdci¢ nor- Wroc¢ dronem

iski NO7 sali 115 o 1wyladuj jak szybko
- Niski poziom » malny lot. Jezeli uzytkownik 'WY
Ostrze ) L . i
oniskim . natadowania \éVskazml'( Statusu pie podejmie zadnych dziatari  ©© Mozliwe,
poziomie akumulatora. ronal.m'ga w ciagu 10 sekund, dron auto- @ naStep’T'e_l "
akumulatora  njezy powoli na matycznie powrdci do punkty | 23trzymaj silniki
wyladowaé. czerwono Home i wyladuje po 10 sekun- | Wymied akumulator.
dach. Aparatura wyemituje
sygnat dzwiekowy.
Ostrzezenie  pron mygj Wikaznik statusu| E<2N aplikagji D)l GO bedzie | 1 ) obnizy
o krytycznie h . miga¢ na czerwono, adron . .
L natychmiast drona miga . Ao putap i wyladuje

niskim p zacznie obniza¢ putap. Apara- -

L wyladowac szybko na L automatycznie
poziomie tura wyemituje sygnat

czerwono P
akumulatora dzwiekowy.
Szacowany czas
Szacowany lotu na podstawie
czas lotu biezacego Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy
poziomu

akumulatora
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Q * Po aktywacji ostrzezenia o krytycznie niskim poziomie akumulatora i rozpoczeciu procesu lagdowania,
mozesz wychyli¢ drazek do gdry, aby sprawi¢, ze dron zawisnie na obecnej wysokosci, dajac mozli-
wos¢ skierowania drona w lokalizacje bardziej odpowiednia do lagdowania.

« Kolorowe strefy i znaczniki na pasku wskaznika poziomu akumulatora odzwierciedlajg szacowany
pozostaty czas lotu. S one automatycznie ustawiane wedtug obecnej lokalizacji i statusu.

Awaryjne RTH (failsafe)

Jezeli punkt home zostat pomyslinie zapisany, sygnat GPS jest silny, a kompas funkcjonuje prawidtowo, awaryj-
ne RTH (failsafe) zostanie aktywowane automatycznie w przypadku utraty sygnatu nadajnika na ponad 3 se-
kundy lub utraty potaczenia Wi-Fi na ponad 20 sekund. Uzytkownik moze anulowaé procedure awaryjnego
RTH i odzyska¢ kontrole nad dronem po przywréceniu tgcznosci.

Procedura Failsafe RTH

1 Zapisywanie punktu Home 2 Zatwierdzanie punktu Home 3 Utrata sygnatu aparatury
& = Rl W
e W g . e .
Miga na zielono Miga na zielono Miga szybko na zétto
4 Dalszy brak sygnatu (po 3 sek.) 5 RTH (dostosowanie wysokosci lotu) 6 Ladowanie (po 5 sek. zawisu)

. & e

Miga szybko na zétto Miga szybko na zétto Miga szybko na zétto

Wyzej niz P<=20

A « Dron nie moze powrdci¢ do punktu home, gdy sygnat GPS jest staby lub niedostepny.

« Dron automatycznie obnizy lot i wyladuje, jezeli dron znajdzie sie w promieniu 20 metréw od punktu star-
towego. Dron przestanie wznosic sie i od razu powrdci do punktu startowego po osiggnieciu putapu 20
metréw podczas procedury Failsafe.

«Dron nie bedzie omijat przeszkdd podczas procedury Failsafe RTH, dlatego nalezy ustawi¢ odpowiedni
putap dla procedury Failsafe przed kazdym lotem. Otwérz aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Came-
ra, a nastepnie nacisnij 3@ , aby ustawi¢ putap trybu awaryjnego Failsafe.

» Uzytkownik nie moze sterowaé modelem podczas wznoszenia do putapu funkcji Failsafe. Uzytkownik moze
zmienié potozenie przetacznika S1, aby przerwaé wznoszenie i odzyskaé kontrole nad dronem.

Uwagi bezpieczenstwa dotyczace funkcji Failsafe RTH

Dron nie moze omija¢ przeszkdd podczas procedury Failsafe RTH . Z tego po-
wodu, istotne jest, aby ustawi¢ odpowiedni putap dla funkcji Failsafe przed

kazdym lotem. Otworz aplikacje DJI GO i w zaktadce Camera naciénij 3 , aby
ustawi¢ putap Failsafe RTH.

14  © 2017 DJI All Rights Rese
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Jezeli dron leci na wysokosci ponizej 20 metréw i zostanie wtaczona procedu-
ra Failsafe (jak réwniez Smart RTH i Low battery RTH), model najpierw wznie-
sie sie na wysokos¢ 20 metréw z jego obecnej wysokosci. Mozesz zatrzymaé
wznoszenie tylko poprzez zatrzymanie procedury Failsafe.

Dron automatycznie obnizy lot i wylagduje, jezeli dron znajdzie sie w promie-
niu 20 metréw od punktu startowego Dron przestanie wznosi¢ sie i powroci
do punktu startowego po osiggnieciu putapu 20 metréw lub wigcej podczas
procedury Failsafe.

% ‘ ‘ Dron nie moze wrdci¢ do punktu startowego, jezeli sygnat GPS jest staby
ol (ikona & il jest szara) badz niedostepny.

Jezeli uzyjesz drazka gazu, bedac na wysokosci wiekszej niz 20 metréw, ale
ponizej ustawione j wysokosci procedury Failsafe RTH, dron przestanie sie
wznosi¢ i natychmiast wréci do punktu startowego.

System optycznego pozycjonowania

Optyczny system pozycjonowania DI, korzystajgc z danych sonaru i wizji, pomaga dronowi utrzymac obecna pozycje.
Z pomocy systemu optycznego pozycjonowania, Phantom 3 SE moze zawisngé w precyzyjnie okreslonym miejscu w
pomieszczeniach i innych miejscach, w ktdérych sygnat GPS jest niedostepny. Gtdwne elementy systemu optycznego
pozycjonowania sg zlokalizowane na spodzie Phantoma 3 SE w tym dwa czujniki ultradZwiekowe (2) i jedna kamera
jednookularowa (1).

Korzystanie z optycznego pozycjonowania

System optycznego pozycjonowania zostaje aktywowany automatycznie po wtgczeniu drona.
Optyczne pozycjonowanie uzywa sie zwykle do lotu wewnatrz, gdzie sygnat GPS jest niedostepny.
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Postepuj wg ponizszej instrukcji, aby skorzystac z trybu optycznego pozycjonowania:

1. Ustaw przetacznik S1 w najwyzszej pozycji.

2. Ustaw drona na ptaskiej powierzchni. Pamietaj, ze czujniki optyczne nie dziataja
prawidtowo na powierzchniach bez wyraznych réznic w uksztattowaniu.

3. Witacz drona. Wskaznik status drona mignie dwukrotnie na zielono, co oznacza,
ze system optycznego pozycjonowania jest gotowy do pracy. Przesun ostroznie
drazek gazu do gory, a dron wzniesie sie i zawisnie w miejscu.

/N Skutecznos¢ systemu optycznego pozycjonowania jest zalezna od powierzchni, nad ktora przelatuje.
Sonar moze nie by¢ w stanie okresli¢ doktadnie odlegtosci pomiedzy materiatami pochtaniajgcymi
fale dzwiekowe. Kamera moze réwniez nie funkcjonowa¢ prawidtowo w warunkach innych niz op-
tymalne. Dron moze zmieni¢ tryb P na tryb A automatycznie, jezeli ani GPS, ani system optycznego
pozycjonowania nie sa dostepne.

Zachowaj szczegdlng ostroznosé:

Lecac na wysokosci mniejszej niz 0,5 metréw z duzg szybkoscia.

Lecac na monochromatyczna powierzchnia (np. catkowicie czarna, bialg, czerwona, zielona)

Lecac nad powierzchnig mocno refleksyjna

Lecac przy silnym wietrze (ponad 10 m/s na wysokosci 2 m lub ponad 5 m/s na wysokosci 1 m)

Lecac nad woda lub innymi przezroczystymi powierzchniami

Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami

Lecac w miejscu, gdzie oswietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie

Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami

Lecac nad powierzchniami, kt6re pochtaniaja fale dzwiekowe (np. gruby dywan)

Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub faktury

Lecac nad powierzchniami z powtarzajacymi sie, identycznymi wzorami lub fakturg (np. kafelki z
tym samym wzorem)

Lecac nad pochyta powierzchnia, ktéra zmieni kierunek fal dzwigkowych emitowanych przez drona

Utrzymuj sensory w czystosci. Brud lub inne zanieczyszczenia moga negatywnie wptynaé na skutecz-
nos¢ sensorow.

Optyczne pozycjonowanie jest skuteczne, jedynie gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,3 do 10 m.
System optycznego pozycjonowania moze funkcjonowaé niewtasciwie podczas lotu nad woda.
System optycznego pozycjonowania moze nie by¢ w stanie rozpoznac¢ wzorcow przy stabym oswiet-
leniu (ponizej 100 lukséw)

Nie uzywaj urzadzer, korzystajacych z ultradzwigkdw z czestotliwoscia 40 kHz podczas pracy systemu
optycznego pozycjonowania

@ Staraj sig trzymaé zwierzeta poza zasiggiem drona, gdy system optycznego pozycjonowania jest aktyw-
ny. Sensory emituja dzwieki o wysokiej czestotliwosci, ktdre sa styszalne przez niektére zwierzeta.

Dane z lotu

Dane z lotu s automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone informacje to m.in.:
telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry. Aby uzyska¢ dostep do tych danych,podtacz
drona do PC przy pomocy portu Micro USB i wtacz aplikacje DJI GO.

Montaz i demontaz Smigiet

Korzystaj jedynie z oryginalnych smigiet DJI. Szary i czarny pierscien na $migle wskazujg, gdzie $migta powinny
by¢ przymocowane i w jakim kierunku powinny sie obraca¢. Aby prawidtowo umocowac smigta, dopasuj kolor
nakretki do koloru oznaczenia na silniku.
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Smigta Srebrna nakretka Czarna nakretka
Rysunek S S —
Miejsce montazu Silniki bez kropek Silniki z czarnymi kropkami

fﬂ Blokada: Zamocuj $migta poprzez wkrecenie ich na gwint silnika.

Spos6b montazu . e L —
5} Odblokowanie: Poluzuj $migta poprzez wykrecenie i zdejmij je z silnikow.

Montaz $migiet

1. Zdejmij naklejki ostrzegawcze z silnikéw przed montazem $migiet.

2. Przymocuj $migta ze srebrnymi kropkami na silniki bez oznaczen, wkrecajac $migta zgodnie z ruchem wska-
z6éwek zegara. Przymocuj $migta z czarnymi kropkami na silniki z czarnymi oznaczeniami i wkre¢ smigta prze-
ciwnie do ruchu wskazéwek zegara. Pamietaj, aby dokreci¢ $migta recznie przed kazdym lotem.

/N * Upewnij sig, ze $migta s przymocowane do prawidtowych silnik6w.
* Pamietaj, aby dokreci¢ $migta dwoma rekami przed kazdym lotem.
* Upewnij sie, ze wszystkie smigta znajduja sie w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj
starych, wyszczerbionych lub potamanych $migiet.
« Trzymaj sie z daleka od silnikdw i nie dotykaj smigiet podczas pracy.
« Korzystaj tylko z oryginalnych smigiet DJI przeznaczonych do modelu Phantom 3 SE.

Demontaz smigiet
Umies¢ klamre do zdejmowania $migiet wokét silnika i przycisnij z dwdch storn, jak pokazano na rysunku ponizej,
aby przytrzymac silnik w miejscu. Nastepnie obré¢ Smigto zgodnie z kierunkiem odblokowania, aby je poluzowac.
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Inteligentny akumulator DJI

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnos¢ 4480 mAh, napiecie 15,2 V i funkcje inteligentnej tadowarki/
roztadowarki. Akumulator nalezy tadowa¢ tylko za pomocg odpowiednich autoryzowanych tadowarek DJI.

00
&

Inteligentny akumulator

tadowarka

/\  Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem. Wiecej informacji
znajduje sie w sekcji tadowanie inteligentnego akumulatora.

Q Nalezy mie¢ swiadomos¢, ze moc wyjsciowa dotaczonej do zestawu tadowarki wynosi 100 W.

Funkcje inteligentnego akumulatora DJI

1. Ekran poziomu akumulatora: Wskazniki LED wys$wietlajg biezgcy poziom akumulatora.

2. Ekran zywotnosci akumulatora: Diody LED wyswietlajg ilos¢ cykli tadowania akumulatora.

3. Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci do poziomu
65%, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 2 dni. Umiarkowane
ciepto dobywajgce sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas procesu roztadowania.

Progi roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO.

4. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie rdwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

5. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: tadowanie zostaje przerwane, gdy akumulator jest w petni
natadowany.

6. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie w zakresie temperatur pomiedzy 5° a 41° C.
7. Zabezpieczenie nadpragdowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie pradu
(powyzej 8 A).

8. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostanie automatycznie przerwane,
gdy napiecie akumulator spadnie do 12 V, aby zapobiec uszkodzeniu z powodu nadmiernego roztadowania.
9. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie, gdy zostanie wykryte zwarcie obwodu.

10. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacja DJI GO wys$wietli komunikat ostrzegawczy
w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

11. Historia btedéw akumulatora: Mozesz przeszukac historie btedéw akumulatora w aplikacji DJI GO.

12. Tryb uspienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przejdzie w tryb uspienia po 20 minutach bezczynnosci
13. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu itd. s przesytane do
gtéwnego kontrolera lotu drona.

/\  Przed uzyciem przeczytaj wskazéwki bezpieczeristwa akumulatora Phantoma 3 SE.
Uzytkownicy biorg na siebie catkowitg odpowiedzialno$¢ za sposéb korzystania z akumulatora.

Korzystanie z akumulatora
LED1

LED2
LED3
LED4

Przycisk zasilania (wbudowana dioda LED)

Wskazniki poziomu akumulatora
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Wtaczanie/wytaczanie

Wiaczanie: Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzym przycisk na 2 sekundy, aby
wiaczy¢. Przycisk zasilania LED zmieni kolor na czerwony, a wskazniki poziomu akumulatora wyswietlg
aktualny poziom akumulatora.

Whytaczanie: Nacisnij jednokrotnie, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez 2 sekundy, aby wytgczy¢.
Wskazniki poziomu akumulatora bedg miga¢ podczas wytgczania Phatoma, abyautomatyczne zatrzymanie
nagrywania, jezeli nie zostato one zatrzymane wczesniej.

Wskazniki poziomu akumulatora pokazg obecny poziom akumulatora podczas tadowania
i roztadowania. Objasnienie ikon wskaznikéw:

[ Dioda LED $wieci ][ Dioda LED miga
[ Dioda LED jest wytaczona

Poziom akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

0 0 0 0 87.5%~100%

I I I I 75%~87.5%

0 0 0 0 62.5%~75%

I I I I 50%~62.5%

0 0 I I 37.5%~50%

0 s [ [ 25%~37.5%

0 0 I I 12.5%~25%

1 I I I 0%~12.5%

I I I I =0%

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Pojemnosé¢ akumulatora jest znaczaco ograniczona podczas lotu w niskich temperaturach powietrza (< 0° C).
2. Nie zaleca sie uzywania akumulatora przy ekstremalnie niskich temperaturach (< 10° C) powietrza. Napiecie
akumulatora powinno osiggna¢ odpowiedni poziom, gdy temperatura powietrza wynosi od -10° C do 5° C.

3. Po wyswietleniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora przy niskiej temperaturze powietrza, nalezy jak
najszybciej zakonczy¢ lot.

4. Ogrzej akumulator w pomieszczeniu przed wystawieniem go na niskie temperatury powietrza.

5. Akumulator dziata najefektywniej, jezeli jego temperatura przekracza 20° C.

6. tadowarka zatrzyma tadowanie, jezeli temperatura cel akumulatora znajdzie sie poza zakresem roboczym
(0° C - 40° C).

A W zimna pogode, wt6z akumulator do komory i poczekaj ok. 1 - 2 minuty przed startem, az urzgdzenie
rozgrzeje sie.

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora informuja o pozostatej mocy akumulatora. Jezeli akumulator jest wytgczony,
naci$nij jednokrotnie przycisk zasilania. Wskazniki poziomu akumulatora zaswiecq sie, pokazujac aktualny
poziom akumulatora. Szczegétowe informacje znajduja sie ponizej:
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Zywotnosé akumulatora

Zywotnos¢ akumulatora odnosi sie do ilosci cykli tadowania i roztadowania, ktérym moze jeszcze zostaé pod-
dany akumulator przed koniecznoscig wymiany. Gdy akumulator jest wytaczony, nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania przez 5 sekund, aby sprawdzi¢ zywotnos$¢ akumulatora. Wskazniki poziomu akumulatora zapala sie/
beda migaty przez 2 sekundy, a znaczenie sekwencji mozna odczytac z tabeli ponizej.

Battery Life
LED1 LED2 LED3 LED4 Zywotnosé akumulatora

0 0 0 0 90%~100%
0 0 0 I 80%~90%
0 0 0 0 70%~80%
0 0 (] I 60%~70%
0 0 0 I 50%~60%
0 il 0 0 40%~50%
0 0 0 0 30%~40%
I 0 I 0 20%~30%
0 I I 0 <20%

A Gdy poziom zywotnosci akumulatora spadnie do 0%, nie nalezy juz z niego korzystac.

Wiecej informacji o akumulatorze znajdziesz w aplikacji DJI GO w zaktadce akumulatora (battery tab).

tadowanie inteligentnego akumulatora

1. Podtacz tadowarke do gniazdka sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Podtacz jeden koniec tadowarki do inteligentnego akumulatora. Jezeli poziom akumulatora wynosi 95%,
wigcz akumulatora przed tadowaniem.

3. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietli obecny poziom akumulatora w trakcie tadowania.

4. Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu akumulatora sa wyta-
czone

5. Inteligentny akumulator powinien by¢ przestudzony po kazdym locie. Pozwél, aby temperatur akumulato-
ra spadta do temperatury pokojowej, jezeli nie bedziesz uzywa¢ go przed dtuzszy okres.

/\  + Akumulator powinien by¢ wytaczony przed umieszczeniem go w komorze lub przed wyciagnigciem
z Phantoma 3 SE. Nigdy nie instaluj i nie wyciggaj akumulatora, kiedy jest wtaczony.

= st =l

Gniazdko sieciowe

tadowarka
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Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
1

O o ey

LED2
I

=y

LED3 LED4
0 0
I I
il 0
I i
0 0

Poziom akumulatora
0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~100%

Petne natadowanie

Diody LED zabezpieczeri akumulatora

Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom wskaznikéw LED.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
[

o s A o [ o [ s

LED2
I

LED3
[

LED4
[

Sekwencja migania

LED2 miga dwa razy na sekunde
LED2 miga trzy razy na sekunde
LED3 miga dwa razy na sekunde
LED3 miga trzy razy na sekunde
LED4 miga dwa razy na sekunde

LED4 miga trzy razy na sekunde

Aktywowane zabezpieczenie

Nadmierny prad
Zwarcie obwodu
Nadmierne natadowanie
Nadmierne napiecie

Zbyt niska temperatura tadowania

Zbyt wysoka temperatura tadowania

Po rozwigzaniu problemoéw z akumulatorem, nacisnij przycisk zasilania, aby wytgczy¢ wskazniki poziomu
akumulatora. Odtgcz inteligentny akumulator od tadowarki i podtagcz ponownie, aby wznowi¢ tadowanie.
Odtaczenie i ponowne podtfgczenie tadowarki nie jest konieczne w przypadku aktywacji zabezpieczenia
przed zbyt niska lub zbyt wysoka temperaturg; tadowarka wznowi tadowanie, gdy temperatura znajdzie
sie w dopuszczalnym zakresie.

A

DJl nie przyjmuje odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem nieoryginalnych
fadowarek.

Bo3

Roztadowywanie inteligentnego akumulatora:
Wolne: Wt6z inteligentny akumulator do komory Phantoma 3 SE i wiacz go. Poczekaj az do momentu,
w ktérym pozostanie 8% mocy w akumulatorze lub, gdy nie moze juz zosta¢ wtaczony. Uruchom apli-
kacje DJI GO, aby sprawdzi¢ poziom akumulatora.

Szybkie: Korzystaj z Phantoma 3, az do momentu, w ktérym pozostanie 8% poziomu akumulatora lub

dopdki nie moze juz zostaé wtaczony.
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Aparatura

Rozdziat opisuje cechy aparatury oraz
zawiera instrukcje sterowania dronem
i kamera.
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Aparatura

Opis aparatury sterujacej

Aparatura sterujgca Phantoma 3 SE jest wielofunkcyjnym urzadzeniem do komunikacji bezprzewodowej, ktéra
integruje system transmisji obrazu i kontroli drona. Aparatura przesyta obraz isygnatu sterujacy na czestotli-

wosciach 2,4 GHz i 5,8 GHz. Stan natadowania akumulatora wyswietlany jest przy pomocy wskaznikéw LED na
przednim panelu aparatury.

« Zgodnos¢: Aparatura jest zgodny z regulacjami CE i FCC.
« Tryb operacyjny: Aparatura moze pracowaé w trybie Mode 1, 2, 3 lub trybie niestandardowym.
« Mode 1: Prawy drazek stuzy jako drazek gazu.
« Mode 2: Lewy drazek stuzy jako drazek gazu.

Obstuga aparatury

Wiaczanie i wytgczanie aparatury

Aparatura Phantoma 3 SE jest zasilana akumulatorem o pojemnosci 2600 mAh. Poziom natadowania akumu-
latora mozna odczytac ze wskaznik LED na przednim panelu.

1. Przesun przetacznik w prawo, aby uruchomic aparature.

2. Wskaznik statusu LED zaswieci sie na zielono, gdy aparatura jest potgczona z dronem. Wskazniki poziomu akumu-
latora wyswietla poziom natadowania aparatury.

tadowanie aparatury sterujacej

taduj aparature sterujaca przez gniazdo Micro USB za pomocg dotaczonego kabla Micro USB.

Czas fadowania za pomoca adaptera USB:

~2,5 godziny (tadujac pradem o natezeniu 1,5 A
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Sterowanie dronem

W tej sekcji objasniony jest sposdb kontroli drona za pomoca aparatury sterujacej.
Instrukcja na przyktadzie trybu Mode 2 aparatury.

Mode 1 Lewy drazek Forward } Prawy drazek
0 s .
I | > i
H l 3 © ) —
| ¥
\ 4 3 h
Backward 1
@ ¢ l ) (om) < | »
1 Left Right
Turn Left Turn Right '
Mode 2
Lewy drazek 3 Prawy drazek Forward
up
| o
N 2. N
H G
1 Backward
@ Q \ )  Kew) < »
Turn Left Turn Right : teft Right
Mode 3
Lewy drazek f— Prawy drazek

&

4
® =

Backward

Y ohe G (A

D e

Pozycja neutralna/srodkowa drazka: Drazki sterujace znajdujg sie w pozycji centralnej.
Poruszaniem drazkiem sterujgcym: Drazek sterujacy zostaje wychylony z pozycji centralnej.
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Aparatura Dron

(Mode 2) (@ Wskazuje przéd drona) Lty

Poruszanie drazkiem w gére i w dét zmienia putap dro-
na. Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dét, aby
obnizy¢ putap. Gdy oba drazki znajdg sie w pozycji
centralnej, Phantom 3 SE zawisnie w miejscu. Im bar-
dziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym
szybciej dron zmieni putap. Zawsze przesuwaj drazek
ostroznie, aby zapobiec nagtym zmianom wysokosci.

Przesuwanie lewego drazka w lewo lub w prawo kon-
troluje ster kierunkui w konsekwencji obrét drona.
Przesuri drazek w lewo, aby obrdci¢ drona przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara, przesun drazek w prawo,
aby obrdci¢ drona w drugg strone. Jezeli drazek jest w
pozycji centralnej, Phantom 3 SE utrzyma swojg pozyc-
je. Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji central-
nej, tym szybciej dron sie obrdci.

Przesuniecie prawego drazka w gore lub w dét spowo-
duje przechylenie do przodu lub w tyt. Przesun drazek
do gory, aby lecie¢ do przodu, przesur drazek w dét,
aby lecie¢ do tytu. Jezeli drazek jest w pozycji central-
nej, Phantom 3 SE zawi$nie w miejscu. Im bardziej dra-
zek jest wychylony od pozycji centralnej, tym wiekszy
kat nachylenia osigga dron (maks. 30°) i szybciej leci.

Przesuniecie prawego drazka sterujgcego w lewo lub
w prawo spowoduje przechylenie drona w lewo lub w
prawo. Przesur drazek w lewo lub w prawo, aby lecie¢
w lewo lub w prawo. Jezeli drazek jest w pozycji cen-
tralnej, Phantom 3 SE zawisnie w miejscu.

Pokretto gimbala: Obré¢ pokretto w prawo, a kamera obré-
ci sig do gory, obrd¢ pokretto w lewo, a kamera obroci sie
w dét. Kamera pozostanie w obecnej pozycji, gdy pokretto
jezeli pokretto jest nieruchome.

Przesun przetacznik S1w przédiw tyt, aby odzyskaé
kontrole nad dronem podczas procedury RTH.

3 ‘ , . . —
N \=" @ @D & Przesuri przetacznik S1 w przédi w tyt przynajmniej

e czterokrotnie, aby skalibrowaé kompas drona.
<< @) > pozycja-1/ pozycja-2 / pozycja-3 Przesun przetgcznik S1 do pozycji 1, aby wtaczy¢ tryb P,
; do pozycji 2, aby wtaczy¢ tryb A i do pozycji 3, aby wig-
S
. czyc tryb F.
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Przesun przetacznik S2 do przodui do tytu jednokrotnie,

@ @D & aby zainicjowac procedure Smart RTH. Uzyj przetacznika

S2 i pokretto gimbala, aby potaczyé z dronem i zresetowac
pozycja-1/ pozycja-2 / pozycja-3 | hasto Wi-Fi.

Zmiana dtugosci drazkow sterujacych
Przytrzymaj i obrd¢ drazki sterujace zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, aby zmieni¢ ich
dtugos¢. Dostosowanie dtugosci drazkéw sterujacych moze zwiekszy¢ precyzje sterowania.

taczenie z systemem transmisji obrazu Wi-Fi.

1. Wtacz aparature sterujaca.

2. Wtacz drona.

3. Wybierz “PHANTOMBS3SE-XXXXXX' z listy sieci Wi-Fi na swoim urzadzeniu mobilnym i wprowadZ domysine
hasto “12341234'.

4. Uruchom aplikacje DJI GO i wybierz Camera View (widok z kamery). Sygnat video z kamery drona sygnalizuje, ze po-
mysInie nawigzano pofaczenie Wi-Fi z dronem.

< Settings Wi-Fi
Uruchom Wi-Fi ——  wi-Fi ()
Wybierz S
— v PHANTOM3SE-XXXXXX = O

“PHANTOMBSE-XXXXXX'
CHOOSE A NETWORK.

Other.

Ask to Join Networks,

A Po nawigzaniu potaczenia zaleca sie zmiane nazwy sieci i hasta poprzez naciéniecie @ w Camera

View (widoku z kamery).

Resetowanie trasmisji obrazu Wi-Fi

Wiacz aparature sterujaca, obro¢ pokretto gimbala w prawa strone i przesun przetgcznik S2 do tytu i do przodu przy-
najmniej trzykrotnie. Wskaznik statusu LED aparatury bedzie migat szybko, naprzemiennie na zielono i czerwono,
jezeli nazwa sieci i hasto potaczenia Wi-Fi do transmisji obrazu zostaty pomysinie zresetowane do wartosci do-
mysinych.

Przetacznik S2

Pozycja- 1 @ X
Pozycja- 3 @ [
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Optymalny zakres sygnatu

Nie blokuj sygnatu wbudowanej anteny

Wskaznik poziomu akumulatora

Rysunek ponizej przedstawia cztery poziomy natadowania akumulatora, ktére sa wyswietlane za pomoca

wskaznikéw na przednim panelu aparatury.

Wskaznik poziomu akumulatora

© 0 0 O
25% 50% 75% 100%

A Zawsze upewnij sig, ze akumulator aparatury sterujacej jest odpowiednio natadowany przed kazdym
lotem. Jezeli wskaznik poziomu akumulatora jest krytycznie niski, aparatura wyemituje sygnat dzwie-
kowy, a wskaznik statusu LED bedzie migat na czerwono przez 3 sekundy, po czym automatycznie wy-
taczy sie. Jezeli aparatura wytaczy sie podczas lotu, dron przejdzie do trybu awaryjnego (Failsafe).

Objasnienie sekwencji wskaznika statusu LED aparatury

Wskaznik statusu LED Sygnat dzwiekowy Status aparatury
G -— Swieci na zielono Brak Pracuje prawidtowo i jest w petni natadowany
) . " tadowanie (apratura jest wytaczona).
i cclnalezeniione Bl Aparatura nie jest potaczona z dronem.
. L Btad kalibracji drazka. Akumulator w petni natadowany,
(Y)— Swieci na z6tto Brak .
' ale aparatura nie jest potaczona z dronem.
‘R ...... Miga powoli BB--BB--BB  Niski poziom akumulatora. Nataduj akumulator.
' na czerwono
Krytycznie niski poziom akumulatora, aparatura
R Miga szybko B-B-B.. automatycznie wytaczy sie po 3 sekundach / aparatura
' na czerwono jest wiaczona, ale drazek sterujacy nie jest w pozycji
neutralnej.
: . . . Bezczynnosé trwa ponad 6 minut. Wytacz aparature, jezeli
@ eoosoo Miga powoli na zielono B--B--B... Y p DRl !

g0 nie uzywasz.
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taczenie aparatury

Aparatura jest fabrycznie potaczona z twoim dronem. taczenie jest koniecznie jedynie po wymianie aparatury
nanowa. Zlokalizuj przycisk faczenia na podstawie rysunku ponizej:

Przycisk faczenia

Procedury taczenia

1. Wigcz drona i nacisnij przycisk taczenia. Przycisk bedize migat na czerwono, gdy dron jest gotowy do taczenia.

2. Uruchom aparature, obrd¢ pokretto gimbala w lewo i przesun przetacznik S2 do przodu i do tytu szybko przy-
najmniej trzykrotnie. Ustyszysz sygnat dzwiekowy, gdy aparatura bedzie prébowata sie potaczy¢ z dronem.

3. Aparatura przestanie wydawac sygnat dzwigkowy, a przycisk taczenia na dronie zacznie $weci¢ na zielono po
pomysinym potaczeniu z dronem.

Przetacznik S2

Pozycja 1 @ K
Pozycja 3 & M

Statusy faczenia

Przycisk faczenia Opis Czynnosé

. R — Swieci na czerwono Brak sygnatu Wigcz aparature lub przeprowadz procedure taczenia
G SRR Miga na czerwono Gotowe do potaczenia Uruchom aparature
G - — Swieci na zielono Potaczony z aparaturg  Pomysine faczenie

Wersja zgodnosci aparatury
Aparatura jest zgodna z dyrektywami FCC, SRRC i CE.
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Gimbal z kamera

Ta sekcja przedstawia specyfikacje
techniczna kamery i tryby pracy gimbala.

© 2017 DJI All Rights Reserved
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Gimbal z kamera

Opis kamery

Kamera poktadowa korzysta z matrycy CMOS 1/2.3" i nagrywa filmy w rozdzielczosci 4096x2160 z szybkoscia
30 klatek na sekunde. Mozesz nagrywa¢ video w formacie MOV lub MP4. Dostepne tryby wykonywania zdje¢
to burst, continuous i time-lapse. Obraz z kamery mozna oglada¢ na podtaczonym urzadzeniu mobilnym przez
aplikacje DJI GO.

Gniazdo kart Micro SD

Do przechowywania zdje¢ i filmow stuzy karta Micro SD. W16z karte do gniazda, zgodnie z rysunkiem ponizej,
przed wigczeniem Phantoma 3 SE. Dron obstuguje karty o pojemnosci do 64 GB. Zaleca sie korzystanie z kart
o standardzie UHS-1, poniewaz ich wysoka predkosé zapisu i odczytu umozliwia nagrywanie video w wysokiej
rozdzielczosci.

@ Nie wyciagaj karty Micro SD z Phantoma 3 SE, gdy jest wtaczony.

Gniazdo danych kamery
Wiacz Phantoma 3 SE i podtacz kabel USB do gniazda danych kamery, aby pobrac zdjecia i filmy na komputer.

A Aby uzyska¢ dostep do plikow na karcie Micro SD, nalezy najpierw wiaczy¢ drona.
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Wskaznik statusu kamery

Wskaznik kamery LED zapala sie po wtgczeniu akumulatora. Wskaznik informuje o statusie pracy kamery.

Wskaznik statusu kamery

Status kamery

G Miga szybko na zielono Przygotowanie do pracy
- G : Miga jednokrotnie na zielono Wykonanie pojedynczego zdjecia
- G - Miga trzykrotnie na zielono Wykonanie 3 lub 5 zdje¢ za jednym razem
: R & Miga powoli na czerwono Nagrywanie
- R 5 Miga szybko na czerwono Btad karty SD
- R - Miga dwukrotnie na zielono Przegrzanie kamery
- H - Swieci na czerwono Btad systemu
3 G - Miga naprzemiennie na zielono i czerwono Aktualizacja oprogramowania
Gimbal
Opis gimbala

Trojosiowy gimbal stanowi stabilng platforme dla przymocowanej do niego kamery, co pozwala na wykony-
wanie klarownych i stabilnych zdje¢ oraz filméw video. Zakres ruchu gimbala w pionie (05 tilt) to 120°.

Uzyj pokretto gimbala na aparaturze aby sterowac ruchem w osi tilt (w pionie) gimbala.
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Tryby pracy gimbala

Dostepne sa dwa tryby pracy gimbala. Przechodz pomiedzy dwoma r6znymi trybami pracy gimbala w zaktad-
ce ustawier kamery (camera settings) w aplikacji DJI GO. Pamietaj, ze aby wprowadzi¢ zmiany, urzadzenie
mobilne musi by¢ podtaczone do aparatury. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej.

| Tryb Follow Kat pomiedzy orientacja gimbala i drona pozostaje staty.

Trvb EPV Gimbala zsynchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, umozliwiajac
$' v doswiadczenie lotu z perspektywy pierwszej osoby.
/\ -« Btad gimbala moze wystapi¢ w dwéch sytuacjach:

(1) Dron zostat umieszczony na nieréwnej powierzchni lub ruch gimbala jest blokowany
(2) Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas kolizji.
Nalezy startowac z ptaskiej, otwartej przestrzeni i chroni¢ gimbala przez caty czas.
« Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowac¢ zamokniecie gimbala, powodujac czasowg awa-
rig . Gimbal powrdci do petnej sprawnosci po wyschnigciu.
* Pamietaj, aby zdja¢ blokade gimbala przed uruchomieniem drona.

Zabezpieczenie kamery

Zabezpieczenie kamery pomaga utrzymaé potaczenie pomiedzy gimbalem i dronem. Dwie szpilki gimbala zos-
taty zamontowane fabrycznie. Jezeli wystepuje koniecznos¢ zatozenia dodatkowych szpilek, postepuj wg sche-
matu przedstawionego ponizej:

Przet6z szpilke gimbala (1) przez otwdr ptytki amortyzujacej i otwor czesci (2), a nastepnie przycisnij do siebie,
jak pokazano w (3). Zaleca sie mocowac szpilki na skos od siebie.
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Aplikacja DJI GO

Ten dziat przedstawia cztery gtdwne
zaktadki w aplikacji DJI GO.
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Aplikacja DJI GO

Aplikacja DJI GO umozliwia sterowanie gimbalem, kamerg i innymi funkcjami drona. Aplikacja posiada zaktadki
Equipment, Editor, SkyPixel i Me, ktére stuzg do konfigruacji drona oraz edycji swoich zdjec i filmoéw, ktére
mozna poprzez aplikacje udostepni¢ na portalach spotecznosciowych.

Equipment
Przejdz do widoku z kamery poprzez naci$nigcie Camera na ekranie powitalnym DJI GO

Widok z kamery

20 —| Xroes Wil @al T BA6ln  eee gl
mH
11
3
12) . @t
(€ : @,B
18 ) :
/\ - o
EEE N
EEE
17 by H M 15
H.S M/S 'S T M/S VPS M
\
16

[1] Status systemu
ReapyTo 6o (@PS) : Informuje o biezgcym statusie lotu oraz wyswietla rézne komunikaty ostrzegawcze.

[2] Wskaznik poziomu akumulatora
—o—o——o : Wskaznik poziomu akumulatora jest dynamicznym wskaznikiem poziomu natadowania akumula-
tora. Kolorowe strefy na wskazniku reprezentuja poziom natadowania potrzebny do dziatania okreslonych
funkcji.

[3] Tryblotu
¢ : Napis obok ikony informuje o obecnym trybie lotu.
Dotknij, aby skonfigurowa¢ ustawienia gtéwnego kontrolera. Umozliwi to modyfikowanie limitéw lotu oraz
ustawienie wartosci nastaw regulatora lotu.

Q Dron pracuje domysInie w trybie dla poczatkujacych. W tym trybie, dron nie moze wzlecie¢na wiecej niz
30 metréw od zapisanego punktu startowego. Tryb mozna wytaczyé na stronie ustawien 36.

[4] Parametry kamery
Wyswietla parametry ustawiers kamery i pojemnos¢ karty Micro SD.
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[5] Sita sygnatu GPS
& 1l Ikona pokazuje obecna site sugnatu GPS.

[6] Sita sygnatu aparatury
& 11l|: Ikona pokazuie site sygnatu aparatury.

[7

—

Sita transmisji sygnatu video
‘2 : Taikona pokazuje site sygnatu transmisji obrazu pomigdzy dronem i aparatura. Nacisnij, aby ustawi¢
nazwe i hasto sieci WiFi.

8

—

Wskaznik poziomu akumulatora
E4\100%: Ta ikona pokazuje biezacy poziom natadowania akumulatora.

Nacisnij te ikone, aby przejrze¢ menu informacji o akumulatorze, gdzie mozna ustawié¢ progi ostrzegawcze
akumulatora i przeczytac historie komunikatow.

[9] Ustawienia og6lne
-=: Dotknij te ikone, aby przejs¢ do zaktadki ustawier ogéinych. Na tej stronie mozesz ustawic¢ paramet-
ry lotu, zresetowac kamere, wtaczy¢ funkcje szybkiego podgladu i ustawi¢ przechylenie gimbala w kacie
roll, a takze przetaczy¢ na widok trasy lotu.

[10] Blokada automatycznej ekspozycji
AE : Nacisnij, aby zablokowac wartos¢ ekspozycji.

[11] Suwak gimbala
oo Informuje o kacie nachylenia gimbala.

[12] Przycisk Foto/Video
Nacisnij, aby przechodzi¢ pomiedzy trybem fotografowania i trybem nagrywania video.

[13] Przycisk wykonania zdjecia/nagrywania
Nacisnij, aby wykonac zdjecie lub nagrac video.

[14] Ustawienia kamery
E&: Nacisnij, aby ustawi¢ czutos¢ 1SO, wartosci migawki i automatycznej ekspozycji kamery.
[15] Odtwarzanie
[ » ] : Naciénij, aby przejs¢ do strony odtwarzania. Mozesz przejrze¢ zdjecia i video, natychmiast po ich

wykonaniu.

[16] Telemetria lotu

D : Odlegtos¢ pomiedzy dronem a punktem startu.
H M : Odlegtos¢ od podtoza.

H. S M/ S :Pozioma predkos¢ drona.

VS M/ S :Pionowa predkosé drona.
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[17] Mapa
Wyswietla trase biezacego lotu. Dotknij mapy, aby przechodzi¢ miedzy menu kamery i menu mapy.

[18] Powrét do punktu startu (RTH)
é)\ : Rozpoczyna procedure RTH. Dotknij, aby dron powrdcit do ostatniego zapisanego punktu startowego.

[19] Automatyczny start/ladowanie
é)/ é) : Dotknij, aby rozpocza¢ procedure automatycznego startu lub lagdowania.

[20] Powrét
&1 : Dotknij te ikone, aby przejs¢ do gtéwnego menu.
Edytor

Aplikacja DJI GO posiada wbudowany inteligentny edytor video. Po nagraniu kilku video i pobraniu ich na
urzadzenie mobilne przejdz do zaktadki Editor na ekranie startowym. Mozesz wybraé szablon i klipy video,
ktore cheesz wykorzysta¢ do automatycznego stworzenia krétkiego filmu, ktéry mozna natychmiast udostep-
nié.

SkyPixel

Przejrzyj i udostepnij zdjecia i filmy na stronie SkyPixel.

Me

Jezeli posiadasz konto DJI, mozesz bra¢ udziat w dyskusjach na forum, zarabiac Kredyty w sklepie DJI i dzieli¢ sie swo-

imi dzietami ze spotecznoscia.
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Lot

Ten dziat przedstawia zasady bezpiecznego
latania i ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakoriczeniu przygotowari do lotu, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO, aby
przetestowac i podszlifowac swoje umiejetnosci bezpiecznego latania. Wszystkie loty powinny by¢
przeprowadzane na otwartej przestrzeni.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajagcym w podmuchach
10 m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje mogg wptynac na
doktadnos¢ kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkdd terenowych, ttumow, linii wysokiego napiecia i akwenéw wodnych.

4. Unikaj terendéw, gdzie wystepuje silne promieniowanie elektromagnetyczne, w tym stacji bazowych

i radiowych wiezy transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw Srodowiskowych np. gestosci i temperatury
powietrza. Zachowaj szczegdlng ostroznosé podczas lotu na wysokosciach wigkszych niz 6000 metréw
n.p.m., gdyz dron i akmulator moga wéwczas dziata¢ wadliwie.

6. Phantom 3 SE nie funkcjonuje na obszarach polarnych.

Limity lotu i strefy zakazu lotow

Wszyscy operatorzy bezzatogowych statkéw powietrznych powinni przestrzega¢ przepiséw ustanowionych
przez rzad i inne agencje regulacyjne w tym ICAO (Organizacja Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego) iFAA
(Federalna Administracja Lotnictwa w Stanach Zjednoczonych). Ze wzgleddw bezpieczenstwa, loty sg
domysInie ograniczone, aby poméc w bezpiecznym i legalnym uzytkowaniu produktu. Ograniczenia to m. in.:
limit putapu, limit dystansu i brak mozliwosci lotu w strefach zakazu lotéw.

Podczas lotu w trybie P limity putapu, dystansu i strefy z zakazem lotéw dziataja wspdlnie w celu zapewnienia
bezpieczenstwa lotu. W trybie A obecne sa jedynie limity putapu, co ma zapobiec wzniesieniu sie samolotu na
ponad 500 metréw.

Maksymalny putap i promien lotu

Maksymalny putap i promier lotu mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO. Nalezy mie¢ swiadomosé¢, ze
maksymalny putap lotu nie moze przekroczy¢ 500 metréw. Zgodnie z tymi ustawieniami, twoj Phantom 3 SE
bedzie latat w obrebie cylindra przedstawionego na rysunku ponizej:

Maksymalny putap lotu Maksymalny promier lotu

Punkt startowy (home)

Putap lotu podczas startu
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Silny sygnat GPS

€iEoooaos Miga na zielono

Ograniczenia lotu

Aplikacja DJI GO

Wskaznik statusu drona

Maksymalny Putap lotu nie moze przekroczy¢ ~ Warning: Height Brak
putap okreslonej wartosci. limit reached. i
Maksvmaln Lot moze odbywac sie tylko w Warning: Distance E%P\mgggg ngdy
prom%’eﬁ y okreslonej odlegtosci od punktu  limit reached. dron zbliza sie do granicy
startu promienia
Staby sygnat GPS (V) ...... Miga na z6tto
Ograniczenia lotu Aplikacja DJI GO Wskaznik statusu drona
Mz:ksymalny Putap lotu jest ograniczony Warning: Height limit
putap do 120 metréw. reached. ElES
Maksymaln: .
prom%/eh Y Brak ograniczen

« Jezeli wyleciate$ poza granice promienia lotu, mozesz wcigz kontrolowa¢ orientacje dron,

ale nie mozesz polecie¢ nim dalej.

* Jezeli Phantom 3 SE wyleci poza maksymalny promien z sygnatem GPS o odpowiedniej

sile, dron wrdci w jego granice automatycznie.

Strefy zakazu lotéw

Wszystkie strefy zakazu lotéw znajduja sie na oficjalnej stronie http://flysafe.dji.com/no-fly. Strefy zakazu
lotéw sa podzielone na lotniska i strefy ograniczonego lotu. Do lotnisk zaliczaja sie wigksze lotniska i pola
nad ktoérymi przelatuja zatogowe statki powietrzne na niskim putapie. Do stref ograniczonych zaliczaja sie
granice krajow. Szczegétowe informacje dotyczace stref zakazu lotow.
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Lista kontrolna

1. Aparatura, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne sg w petni natadowane.
2. Smigta sg prawidtowo i pewnie przymocowane.

3. Karta Micro SD zostata umieszczona w kamerze.

4. Gimbal funkcjonuje prawidtowo.

5. Silniki uruchamiaja sie i funkcjonuja prawidtowo.

6. Aplikacja DJI GO potaczyt sig z dronem.

Kalibracja kompasu

WAZNE: Skalibruj kompas kiedy aplikacja DJI GO lub wskaznik statusu poinformuija cie o takiej koniecznosci.
Trzymaj sie ponizszych zasad podczas kalibrowania kompasu:

Q « Nie wolno kalibrowa¢ kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktécern magnety-
cznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych itp.
« Nie wolno nosi¢ ze sobg ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu komérko-
wego.
« Aplikacja DJI GO poinformuje o koniecznosci rozwigzania problemu z kompasem, jezeli kompas jest
poddany dziataniu silnych zakt6cert magnetycznych po kalibracji.

Procedura kalibracji

Znajdz otwartg przestrzen do przeprowadzenia ponizszych czynnosci.

1. Upewnij sig, ze kompas jest skalibrowany. Jezeli nie skalibrowates kompasu w czasie przygotowan do lotu
lub zamierzasz lata¢ w nowym miejscu, dotknij pasku statusu drona i aplikacji i wybierz Calibrate.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ o 360°, jak przedstawiono na rysunku ponizej. Wskazniki statusu drona
beda $wiecity na zielono.
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3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dét i obrd¢ o 360° wokét wiasnej osi.

4. Skalibruj kompas ponownie, jezeli wskaznik statusu $wieci na czerwono.

/N  Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono i z6tto po procedurze kalibracji, nalezy przeniesé
drona w inne miejsce i sprébowac ponownie.

Q « Nie kalibruj kompasu w poblizu metalowych obiektéw np. mostéw, samochoddw, rusztowari.
« Jezeli wskaznik statusu statku miga na czerwono i z6tto naprzemiennie po umieszczeniuurzadzenia
na ziemi, oznacza to, ze kompas wykryt zaktécenia magnetyczne. Znajdz inne miejsce

Automatyczny start i automatyczne lgdowanie

Automatyczny start

Uzyj automatycznego startu tylko, gdy wskazniki statusu drona migajg na zielono. Postepuj wg instrukcji poni-
zej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

2. Upewnij sig, ze dron pracuje w trybie P.

3. Sprawdz petna liste kontrolna.

4. Dotknij & i potwierdz, ze warunki sa odpowiednie do bezpiecznego lotu. Przesuri ikone, aby wystartowac.

5. Dron wystartuje i zawisnie na wysokosci 1,2 metra nad ziemia.

A Wskaznik statusu drona miga w szybkim tempie, gdy uzywa optycznego systemu pozycyjnego do
stabilizacji. Dron automatycznie zawisnie na wysokosci ponizej 3 metréw. Zaleca sie czekanie na sygnat
GPS przed uzyciem opcji automatycznego startu.

Automatyczne ladowanie

Uzywaj automatycznego lgdowania jedynie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego ladowania

1. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P.

2. Sprawdz strefe ladowania przed dotknieciem ikony é) ktoéra rozpoczyna proces lagdowania.

Lyl
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Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikéw

Sekwencja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikéw. Przesur oba drazki w dolny rég do wewnatrz
lub na zewnatrz, aby uruchomié silniki. Gdy silniki rozpoczng prace, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

Zatrzymywanie silnikéw

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikdw.

Metoda nr 1: Po wylagdowaniu, przesun lewy drazek w dét @ , a nastepnie zastosuj te sama kombinacje, ktéra
zostafa uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej @. Silniki zostang natychmiastowo
zatrzymane. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikow.

Metoda nr 2: Po wylgdowaniu, przesur na dét lewy drazek i przytrzymaj. Silnik zatrzyma sie po 3 sekundach.

@ 2 @ %D\‘ ‘(f\\
) < ( | ( |
Qé’ @ %' 0®9 ‘ @
Metoda nr 1 Metoda nr 2
Lot testowy

Procedury startu/ladowania

1. Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni w taki sposéb, aby wskazniki poziomu akumulatora
byty skierowane w strone operatora.

2. Wtacz aparature i twoje urzadzenie mobilne, a na koricu inteligentny akumulator.

3. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

4. Poczekaj, az wskazniki drona beda migaty na zielono. Oznacza to zapisywanie punktu startowego.
5. Przesun powoli lewy drazek w gére, aby wystartowac lub uzyj automatycznego startu.

6. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy video w aplikacji DJI GO.

7. Aby wyladowac, zawisnij nad pozioma powierzchnia i delikatnie pociggnij na d6t lewy drazek.

8. Po ladowaniu, uzyj sekwencji CSC lub przytrzymaj lewy drazek w najnizszej pozycji, az silniki przestang
pracowac.

9. Najpierw wytacz inteligentny akumulator, a nastepnie aparature.

/N - lezeliwskaznik statusu drona miga na z6tto w szybkim tempie podczas lotu, model przeszedt do
trybu Failsafe.
« Powolne lub szybkie miganie wskaznikéw statusu drona na czerwono podczas lotu oznacza
ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.
» Wiecej informacji o locie mozna znalez¢ w filmach instruktazowych DJI.
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Porady i wskazéwki

1. Sprawd liste kontrolna przed kazdym lotem.

2. Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO.

3. Nagrywaj video jedynie w trybie P.

4. Staraj sie wykonywac loty w dobrych warunkach atmosferycznych i unikaj lotu przy duzych opadach
deszczu lub silnym wietrze.

5. Dobierz ustawienia kamery do wtasnych potrzeb. W sktad ustawien wchodzi réwniez rozmiar zdjecia
i kompensacja ekspozycji.

6. Loty testowe stuza aby ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

7. Przesuwaj drazki sterujgce ostroznie, aby ruch modelu byt ptynny i stabilny.
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Zatacznik

Specyfikacja techniczna

Dron

Masa (wtacznie z akumulatorem
i Smigtami)

Maks. predkosé¢ wznoszenia
Maks. predkos¢ opadania

Maks. predkosé

Maks. putap lotu n. p. m.

Maks. czas lotu
Temperatura robocza
Tryb GPS

Gimbal

Zakres obrotu

Optyczne pozycjonowanie
Predkos¢ robocza
Wysokos¢ robocza

Zakres pracy

Srodowisko operacyjne
Kamera

Matryca

Obiektyw

Czutos¢ I1SO

Szybkos¢ elektronicznej migawki

Maks. rozmiar zdjeé

Tryby fotorgraficzne

Obstugiwane karty SD

Tryby nagrywania video
Maks. szybkos¢ zapisu video
Obstugiwane formaty plikéw

Temperatura robocza
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1236 g

5m/s

3m/s

16 m/s (tryb ATTI, bezwietrznie)

6000 m

(limit wpisany w oprogramowanie: 122 metry nad miejscem startu)
Okoto 25 minut

0°C - 40°C

GPS/GLONASS

0 pitch: - 90° +30°

<8 m/s (2 m nad ziemia)
30 cm-300 cm
50 cm-300 cm

Jasno oswietlona powierzchnia (>15 lukséw) z wyraznymi ksztattami

Sony EXMOR 1/2.3" llos¢ efektywnych pikseli:12 M

FOV (pole widzenia) 94° 20 mm (odpowiednik formatu 35 mm ) /2.8
100-3200 (wideo) 100-1600 (foto)

85-1/8000s

4000 x 3000

Pojedyncze zdjecie

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek

Autrobracketing Ekspozycji (AEB): 3/5 klatek

Wartos¢ przesuniecia ekspozycji przy bracketingu - 0.7EV

Film poklatkowy

Micro SD
Maks. pojemnosé: 64 GB. Wymagany standard UHS-1 lub klasa 10
C4K:  4096x2160 24/25p 4K:  3840x2160 24/25/30p

2.7K:  2704x1520 24/25/30p
HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60p

60 Mbps

FAT32/exFAT

Foto: JPEG, DNG

Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
0°C-40°C

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60p
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Aparatura

Czestotliwos¢ operacyjna

Maks. zasieg sygnatu

Gniazdo wyjsciowe video
Temperatura robocza
Akumulator

Uchwyt urzadzenia mobilnego
Moc nadajnika (EIRP)
Napiecie robocze

tadowarka

Napigcie

Moc znamionowa

2,400 GHz-2,483 GHz, 5,725-5,85 GHz

2,4 GHz, 500 m (teren bez przeszkdd i zaktécen w zgodzie z regulacjami CE)
5,8 GHz, 400 m (teren bez przeszkéd i zaktéceri w zgodzie z regulacjami CE)

USB

0°C- 40°C

6000 mAh LiPo 2S
Tablety i smartfony

FCC: 20 dbm; CE:16 dbm
12A@7.4V

17,4V
57W

Inteligentny akumulator ( PH3-4480 mAh-15.2 V)

Pojemnosé¢

Napiecie

Typ akumulatora
Energia

Masa netto
Temperatura robocza

Maks. moc tadowania

4480 mAh
152V

LiPo 4S

68 Wh
3659
-10°C- 40°C
100w
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Aktualizacja oprogramowania

Wiacz aplikacje DJI GO (konieczny jest dostep do internetu), aplikacja automatycznie rozpocznie poszukiwanie
dostepnych aktualizacji. Postepuj wg instrukcji na ekranie, aby pobra¢ najnowsze oprogramowanie dla drona,
aparatury i inteligentnego akumulatora.

Tryb inteligentnego lotu

W sktad trybu inteligentnego lotu wchodza funkcje Course Lock (CL), Home Lock (HL), Point of Interest (Pol),
Follow me i Waypoints. Funkcje CL i HL umozliwiajg zablokowanie orientacji drona, natomiast funkcje Pol,
Follow Me i Waypoints pozwalaja na automatyczny lot drona wg wczesniej wprowadzonych ustawien,
dzieki czemu uzytkownik moze skoncentrowac¢ sie na wykonaniu niezwyktych fotografii i filmoéw.

Obecny kierunek lotu (ktéry wskazuje przéd drona) staje sie kierunkiem, w ktérym leci

Course Lock . . . i
dron, niezaleznie od innych ruchéw drona.

Home Lock Pociagniecie drazka steru skieruje drona w kierunku zapisanego punktu startowego.

Dron bedzie automatycznie latat dookota obiektu, aby operator mogt sie skupi¢ na

Point of Interest . .
kadrowania danego obiektu.

Dron $ledzi ruchy operatora urzadzenia mobilnego. Efektywnos¢ funkcji jest zalezna

Follow Me od doktadnosci GPS na urzadzeniu mobilnym.

Mozliwos¢ ustaleniu trasy, po ktérej dron bedzie latat samodzielnie. Operator
Waypoints wcigz steruje kamera i orientacja urzadzenia. Trasa lotu moze byc¢ zapisana
i wykorzystana pdzniej.

Przed korzystaniem z trybu inteligntnego lotu nalezy wiaczy¢ mozliwos¢ uruchamiania wielu trybéw lotu -
aplikacja DJI GO > Camera View > g)g > Advanced Settings > Multiple Flight Mode.

Ustugi posprzedazowe

Odwiedz ponizsze strony, aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat serwisu posprzedazowego (j. angielski):
1. Serwis posprzedazowy: http://www.dji.com/service

2. Zwrot towaru: http://www.dji.com/service/refund-return

3. Ptatny serwis naprawczy: http://www.dji.com/service/repair-service

4. Gwarancja: http://www.dji.com/service/warranty-service
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W przypadku jakichikolwiek pytan zwigzanych z nieniejszym dokumentem,
skonaktuj sie z DJI, wysytajac wiadomosé mailowa na adres DocSupport@dji.com
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